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Universal Girigsli Programlabilir Sayici

Programlanabilir Sayici

- 6 Dijit Proses (PV) ve 6 dijit Set (SV) degeri gostergesi

- Reset, Pause ve ChA-ChB sayma girisleri

- Otomatik ve Manuel Resetli Calisma

- NPN/PNP tipi Calisma

-INC,DEC,INC/INC,INC/DEC,UP/DOWN, x1/x2/x4 faz
kaymali sayma segenegi

- Carpim faktorii ve desimal nokta pozisyonu
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KULLANIM KILAVUZU HAKKINDA

EZM-9930 Programlanabilir Sayici cihazi kullanim kilavuzu 2 ana bodlimden
olusmaktadir. Ayrica cihazin siparig bilgilerinin ve teknik ozelliklerinin yer aldigi bolumler de
mevcuttur. Kullanim kilavuzu igerisinde yer alan tim bagsliklar ve sayfa numaralari
"ICINDEKILER" dizininde yer almaktadir. Kullanici , dizinde yer alan herhangi bir basliga bélim
numarasi uzerinden erisebilir.

Kurulum:

Bu bolimde, cihazin fiziksel boyutlari, panel Gzerine montaji, elektriksel baglantilari yer
almaktadir. Fiziksel ve elektriksel olarak cihazin nasil devreye alinacagi anlatiimaktadir.

Calisma Sekli ve Parametreler:

Bu bdlimde, cihazin kullanici arayuzl, parametrelere erisim, parametre tanimlamalari
konulari yer almaktadir.

Ayrica bdlumler igerisinde, fiziksel ve elektriksel montajda veya kullanim esnasinda
meydana gelebilecek tehlikeli durumlari engellemek amaci ile uyarilar konmustur.

Asagida bolumlerigerisinde kullanilan Sembollerin agiklamalari belirtiimigtir.

Guvenlik uyarilari yandaki sembolle belirginlestirilmistir. Uyarilarin kullanici
tarafindan dikkate alinmasi gerekmektedir.

Kullanicinin bu sembolle verilmis uyarilari kesinlikle dikkate almasi
gerekmektedir.

Cihazin fonksiyonlari ve kullanimi ile ilgili énemli notlar bu sembol ile
belirginlestiriimistir.

ii Elektrik carpmasi sonucu olusabilecek tehlikeli durumlari belirtir.
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EU Uyum Deklarasyonu

Uretici Firma Adi : Emko Elektronik Sanayi Ve Ticaret A.S.

Uretici Firma Adresi : DOSAB, Karanfil Sokak, No:6, 16369 Bursa, Turkiye

Uretici bu liriiniin asagidaki standartlara ve sartlara uygunlugunu beyan eder.

Uriin Adi : Programlanabilir Sayici

Model Kodu : EZM-9930

Tip Kodu : EZM-9930

Uriin Kategorisi : Kontrol ve laboratuvar kullanimli , elektriksel techizat

Donanimh dlgum cihazi
Uriiniin Uyumlu Oldugu Direktifler:

2006/95/AT  Belirli Gerilim Sinirlari Dahilinde Kullanilmak Uzere Tasarlanmis Elektrikli
Techizat lle llgili Yonetmelik

2004 /108 /AT Elektromanyetik Uyumluluk Yonetmeligi

Uriinler asagida belirtilen standartlara uygun olarak tasarlanmis ve Uretilmistir:

TSEN61000-6-4:2007  Elektromanyetik Uyumluluk (EMU) EnduUstriyel ortamlar igin Emisyon
Standart

TSENG61000-6-2:2006  Elektromanyetik Uyumluluk (EMU) Endustriyel cevrelerigin
Bagisiklik Standart

TS 2418 EN61010-1:2003 Olcme, Kontrol ve Laboratuarda Kullanilan Elektrikli cihazlarigin
Guvenlik Ozellikleri

imza Tarihi ve Yeri Yetkili imzasi
16 Ekim 2009 isim : Serpil YAKIN
Bursa-TURKIYE Pozisyon : Kalite Guvence Muduru



EZM serisi Programlanabilir Sayici, paketleme makineleri, Uretim ve kalite kontrol
bantlarinin yani sira cam, plastik, mermer, sac, kumas kesim ve isleme makinelerindeki tim
boyut, adet, toplam adet, verimlilik 6lcimlerinde guvenle kullanabileceginiz, her turli mekanik
yaplya ve otomasyon sistemine kolaylikla adapte edebileceginiz bir Grandr.

Kullanildigi sektor ve uygulamalardan bir kismi asagida verilmigtir:

Uygulama Alanlari

Paketleme ve ambalaj makineleri,

Kalite kontrol bantlari,

Dolum sistemleri,

Takim tezgahlari,

Pozisyon dlgme ve kontrol otomasyonlart,
Mermer, Sac, Kumas vs. Kesme makineleri,
Bina otomasyonlari,

Uretim bantlari

1.1 Genel Ozellikler

Standart
230 V ~_ 50/60Hz Besleme Gerilim
Opsiyonel Besleme Girisi Girigi
115V ~_ 50/60Hz, 24V ~_ 50/60Hz
24V —
Switch o )
Proximity Sensor(NPN,PNP) Sayici Girigleri
Optik Sensor (Ch A, ChB)
Enkoder
Switch Reset ve Pause
Proximity Sens6r(NPN,PNP) Girisleri
Optik Sensor(NPN,PNP)
Switch
Proximi ..
Sensoér Besleme ro(xr‘;grl‘}?lpiir;sor
Cikigi Optik Sensor
Enkoder
Standart
Cikis Kontrol Cikisi(Role)




1.2 Siparig Bilgileri

AlBc|p [ E |/ [Fe[[H|l / |u |V |w|z EZM-9930 Programlanabilir Sayici
ZAUREED (€3 cihazina ait tim siparis bilgileri yandaki
oof o 1/ oofoof /|ofofofo -
tabloda verilmistir. Kullanici kendisine uygun
|

[ A [Besleme Gerilimi cihaz konfigurasyonunu tablodaki bilgi ve

2 |24V ~ (-%15:+%10) 50/60Hz 24 V— (-%15,+%10) kod karsiliklarindan faydalanarak
3 124V~ (-%15:+%10) 50/60Hz olusturabilir ve bunu siparis koduna
4 {115V ~ (-%15,+%10) 50/60Hz R o
5 230V ~ (-%15;+%10) 50/60Hz donusturebilir.
9 | Musteriye Ozel (Maksimum 240V ~ (-%15;+%10))50/60Hz

[ E [Output-1 | Sisteminizde kullanmak istediginiz

— cihazin besleme gerilimi belirlenmelidir.
[ 1 [Relay Output (5A @ 250 V ~_) Rezistif yiikte |

Belirlediginiz segenekleri tablonun
uzerinde yer alan kod olusturma
kutucuklarina yerlestiriniz.

Standart oOzellikler disinda kalan
isteklerinizigin bizimle irtibata geginiz.

Vac tanimi olarak ~~ simgesi
kullaniimigtir.
Vdc tanimi olarak === simgesi

kullaniimigtir.
Vac ve Vdc'nin birlikte

kullanildigi tanimlarda =~
simgesi kullaniimigtir.

1.3 Garanti

Malzeme ve iscilik hatalarina kargi iki yil sureyle garanti edilmigtir. Bu garanti cihazla birlikte
verilen garanti belgesinde ve kullanma kilavuzunda yazili olan musteriye disen goérev ve
sorumluklarin eksiksiz yerine getiriimesi halinde yururlukte kalr.

1.4 Bakim

Cihazin tamiri eqitimli kigiler tarafindan yapiimalidir. Cihazin dahili pargalarina erismek igin
oncelikle cihazin enerjisini kesiniz.

Cihazi hidrokarbon iceren c¢ozeltilerle (Petrol , Trichlorethylene gibi) temizlemeyiniz. Bu
cOzeltilerle cihazin temizlenmesi, cihazin mekanik guvenirligini azaltabilir.

Cihazin dig plastik kismini temizlemek icin etil alkol yada suyla nemlendirilmis bir bez kullaniniz.
Cihazin ortalama kullanim 6mrt 10 yildir.
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Cihazin montajina baglamadan dnce kullanim kilavuzunu ve asagidaki uyarilari
dikkatle okuyunuz.

Paketinigerisinde,

-1 adetcihaz

-1 adet MontajAparati

- Garanti belgesi

- Kullanma Kilavuzu bulunmaktadir.

Tasima sirasinda meydana gelebilecek hasarlara karsi, cihazin montajina baglanmadan
once gozile kontrol edilmesi gerekmektedir. Montaj ve devreye alma isleminin mekanik ve
elektrik teknisyenleri tarafindan yapilmasi gerekmektedir. Bu sorumluluk aliciya aittir.

Cihaz uzerindeki herhangi bir hata veya arizadan kaynaklanabilecek bir tehlike so6z
konusu ise sistemin enerjisini kapatarak cihazin tum elektriksel baglantilarini sistemden
ayiriniz.

Cihaz lUizerinde, sigorta ve cihaz enerjisini kapatacak bir anahtar yoktur. Cihazin besleme
girisinde enerjisini kapatacak bir anahtarin ve sigortanin kullanici tarafindan sisteme
ilave edilmesi gerekmektedir.

Cihazin besleme gerilimi araliginin kontrol edilmesi ve uygun besleme geriliminin
uygulanmasi gerekmektedir. Bu kontrol iglemi, yanlis besleme gerilimi uygulanarak
cihazin, sistemin zarar géormesini ve olabilecek kazalari engelleyecektir.

Elektrik soklarini ve benzeri kazalari engellemek igin cihazin tum baglantilar
tamamlanmadan cihaz ve montajin yapildigi sisteme enerji verilmemelidir.

Cihaz ulzerinde degisiklik yapmayin ve tamir etmeye calismayin. Cihaz ulizerindeki
mudahaleler, cihazin hatali galismasina, cihazin ve sistemin zarar gérmesine, elektrik
soklarina ve yangina sebep olabilir.

Cihazi, yanicive patlayici gazlarin bulundugu ortamlarda kesinlikle kullanmayiniz.

Cihazin montajinin yapilacagi mekanik aksam uzerinde tehlike yaratabilecek tim aksam
ile ilgili gerekli tedbirlerin alinmasi gerekmektedir. Bu tedbirler, montaji yapacak
personelin guivenligii¢in gereklidir.

Cihazin kendi sabitleme parcalari ile sistem tizerine montajinin yapiimasi gerekmektedir.
Uygun olmayan sabitleme parcalari ile cihazin montajini yapmayiniz. Sabitleme pargalari
ile cihazin diismeyeceginden emin olacak sekilde montajini yapiniz.

Cihazin , bu kullanim kilavuzunda belirtilen kullanim sekilleri ve amaglar disinda
kullanilmasi durumunda tiim sorumluluk kullaniciya aittir.
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2.1 Genel Tanitim

Montaj Aparati

[
I
/
L
Cihazin montajinin yapildigi panel
On Panel (maksimum kalinhk 15mm / 0.59 inch)
IP65 koruma
2.2 Boyutlar
Maksimum 15mm / 0.59 inch
A
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96mm / 3.78 inch «><
11.5+1 mm /0.45 inch 84mm / 3.31 inch
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2.3 Panel Kesiti

129 mm / 5.08 inch (min)

A

92mm / 3.62 inch

\4

A

92mm/ 3.62 inch

129 mm / 5.08 inch (min)



N N

2.4 Ortam Sartlan

Calisma Kosullari

ﬂ Calisma Sicakligi : 0ile 50 °C araliginda
%. Maksimum Rutubet : 90 %Rh (Yogunlagma olmaksizin)
‘ Yukseklik : 2000m'ye kadar

Patlayici atmosferik ortamlar

Cihazin kullaniminin yasak oldugu ortam ve uygulamalar:
i i i Asindirici atmosferik ortamlar
Ev uygulamalari (Cihaz sadece endiistriyel uygulamalarda kullanilabilir.)

2.5 Cihazin Panel Uzerine Montaji

1-Cihazin montaj yapilacagi panel
kesitini, verilen dlgulerde hazirlayiniz.

2-Cihazin on paneli Uzerinde bulunan
sizdirmazlik contalarinin takili
oldugundan emin olunuz.

3-Cihazi panel uUzerindeki kesite
yerlestiriniz. Cihazin montaj aparatlari
Uzerinde ise panel Uzerine
yerlestirmeden ¢ikariniz.

tium aksam ile ilgili gerekli tedbirlerin alinmasi gerekmektedir. Bu tedbirler,

Cihazin montajinin yapilacagi mekanik aksam lizerinde tehlike yaratabilecek
montaji yapacak personelin guivenligi igin gereklidir.

10
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2.6 Cihazin Montaj Aparatlari ile Panel Uzerine Sabitlenmesi

Cihaz panel montajina uygun olarak
tasarlanmigtir.

1-Cihazi panelin 6n tarafindan acilan
kesite iyice yerlestiriniz.

2-Montaj aparatlarini Ust ve alt
sabitleme yuvalarina yerlestirip
aparat vidalarini sikarak cihazi
panele sabitleyin

gerekmektedir. Uygun olmayan sabitleme parcgalar ile cihazin montajini
yapmayiniz. Sabitleme pargalari ile cihazin diigsmeyeceginden emin olacak

f Cihazin kendi sabitleme parcgalari ile sistem Uzerine montajinin yapilmasi
sekilde montajini yapiniz.

2.7 Cihazin Panel Uzerinden Cikariimasi

Cihazi panel lizerinden ayirma islemine baslamadan once cihazin ve bagh
oldugu sistemin enerjisini kesiniz, cihazin tiim baglantilarini ayiriniz.

1-Montaj aparatinin vidalarini
gevsetiniz.

2-Montaj aparatlarini, ust ve alt
sabitleme yuvalarindan hafifge
cekerek gikartin.

3-Cihazi panelin 6n tarafindan
cekerek gikariniz.

11
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3.Elektriksel Baglanti

> P> >

Cihazin sisteme gore konfigure edilmis oldugunu garanti altina aliniz. Yanlig
konfiglirasyon sonucu sistem ve/veya personel lizerinde olusabilecek zarar
verici sonuglarin sorumlulugu aliciya aittir.

Cihaz parametreleri, fabrika c¢ikisinda belirli degerlere ayarlanmistir, bu
parametreler kullanici tarafindan mevcut sistemin ihtiyaglarina gore
degistirilmelidir.

Cihaz, bu tur urunlerde deneyimi olan vasifli operatéor veya teknisyenler
tarafindan kullanilmalidir. Cihaz aksamindaki voltaj insan hayatini tehdit
edebilir duzeydedir, yetkisiz miidahaleler insan hayatini tehlikeye sokabilir.

Cihazin besleme gerilimi araliginin kontrolii ve uygun besleme geriliminin
uygulanmasi gerekmektedir. Bu kontrol iglemi, yanlis besleme gerilimi
uygulanarak cihazin, sistemin zarar gormesini ve olabilecek kazalari
engelleyecektir.

Elektrik soklarini ve benzeri kazalari engellemek ig¢in cihazin tim baglantilari
tamamlanmadan cihaz ve montajin yapildigi sisteme enerji verilmemelidir.

3.1 Terminal Yerlesimi ve Baglanti Talimatlari

BEMKO
PIN : EZM-9930 C€

A O

>

[C_{
[T

[C 4

|0popop ae BRE

Maks. 2.5mm / 0.098 inch
Kablo Boyutu:

14AWG/1mm? Vida Tornavida
Tekli / Goklu sikistirma 0,8 x3mm
> 0,5Nm

(&
N1

12
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3.2 Elektriksel Baglanti Semasi

i Sistemin zarar gormemesi ve olabilecek kazalari engellemek igin Cihazin

Elektriksel baglantilarinin agsagida verilen Elektriksel Baglanti Semasina gore
yapilmasi gerekmektedir.

BEMKO
P/IN : EZM-9930 C€

A\ O

5A@250V~

¢ [No Inc

11/12/13/14/15

I jj BOpER|

-
N
w
=N
(3}
(2]

1
[C 4
I
I
=
[

12V —
Max 50mA
oV—
ChA
ChB

PAUSE
RESET

vV vV Y

Role Cikisi i
Besleme Gerilimi Girigi
Sensor 230V ~_ (-%15;+%10) 50/60Hz - 2.3VA

Besleme Gerilimi Sayma Girisleri 15y _ (-%15;+%10) 50/60Hz - 1.5VA
24 V ~_ (-%15;+%10) 50/60Hz - 1.5VA
24 V —(-%15;+%10) - 4W
(Sipariste belirtilmelidir.)

\II:‘
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3.3 Cihaz Etiketinin Gorinimi

B EMKO (€ A

P/N : EZM-9930

230 V~_ +15%
50/60 Hz - 2.3VA

%Ii e e 18 1 5A@250/\,
BEREEE L Wl
[1][2] [3] [4] [5] [e] 1] [12] [13] [14] [15]

g!!!!!!..uuuuuﬂ




3.4 Cihaz Besleme Girigi Baglantisi

Universal Besleme Girisi Dusiik Voltaj 24V
Baglantisi Besleme Girisi Baglantisi
O M- O g <
AR Slllg
D (=] 2 Z
%) =z N
N A L N A L [Not-2
14| |15 14| |15
2 AN PN N
- Harici o Harici
5 Sigorta 8 Sigorta
ZI|| 1A~T) z (1A~T)
Besleme Besleme
Q/ (/ Anahtari Q/ / Anahtari
Besleme Besleme
115V~_, 230V ~ 24V ~_ (-%15;+%10) 50/60Hz
(-%15;+%10) 50/60 Hz 24 V =— (%15 | +%10)

Not-1: 115V ~~ 50/60 Hz ve 230V~ 50/60 Hz Besleme giriglerinde 33 R Q2 dahili alev almaz
sigorta direnci bulunmaktadir.
24V ~_ 50/60Hz Besleme girislerinde 4R7 Q2 dahili alev almaz sigorta direnci bulunmaktadir.

Not-2 : 24 V —— Besleme kullanilirken L ile belirtilen (+), N ile belirtilen (-) ugtur.
Not-3 : Harici sigorta tavsiye edilir.

A\
AN

Cihazin besleme gerilimini belirtilen terminallere uygulayiniz.

Cihazin besleme gerilimini tim elektriksel baglantilar yapildiktan sonra veriniz.
Cihazin calisacagi besleme gerilim araligi sipariste belirtiimelidir. Diisik ve
yuksek gerilim arahigi i¢in cihaz farkh uretilmektedir. Montaj sirasinda, cihazin
besleme gerilimi araliginin kontrolii ve uygun besleme geriliminin uygulanmasi
gerekmektedir. Bu kontrol iglemi, yanhs besleme gerilimi uygulanarak cihazin,
sistemin zarar gormesini ve olabilecek kazalari engelleyecektir.

Cihaz uzerinde , cihazin enerjisini kapatacak bir besleme anahtari yoktur.
Cihazin besleme girisinde cihazin enerjisini kapatacak bir besleme anahtarin
kullanici tarafindan sisteme ilave edilmesi gerekmektedir. Besleme anahtarinin
cihaza ait oldugu belirtilmeli ve kullanicinin rahat¢a ulasabilecegi yere
konulmalidir.

Besleme anahtari Faz ve Notr giriglerini ayiracak sekilde iki kutuplu olmali ,
Elektriksel baglanti besleme anahtarinin agik / kapali konumlarina dikkat
edilerek yapilmalidir. Besleme anahtarinin agik/kapali konumlan isaretlenmis
olmalidir.

~. Besleme girislerinde Harici Sigorta Faz baglantisi tizerinde olmahlidir.

15
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3.5 Sayma Girigi Baglantilari
3.5.1 Proximity & Switch Baglantisi

nPnPnP|= 00000 1] PNP tip caisma

L PROX. L PROX.
PNP PNP
+ +

1 1

Switch

RESET [0 |<H—0~_0

Switch

PAUSE [& | <H—0~_0

=]-F
]
o)<
=4

I o
|:o > g £
| 0 o (& (&)
25
o=

NOT-1

nPrPAP|= 000000 NPN tip caisma

PROX. PROX.
NPN NPN
+ +

LK L

Switch

PAUSE [ | (H—0~_ 04

Switch
—O~_O—

+

PAN PAN A4 A4 %
EIF] [4] 6]
= I o
-
>§ °

d=
NOT-1

NOT-1: Harici Transmitter igcin yardimci gii¢ beslemesi.
12V — * %10, 50 mA maksimum kisa devre korumasi.
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nPAPAP)= 00000 {] PNP tip calisma

3.5.2 Incremental Enkoder & Switch Baglantisi

10 to 30V —

INCREMENTAL ENCODER

Switch
—O~ _O———

=¥
[o]D
@] 4
[~]4

¢ | < a
! >

I8 2 S &
> X

d=

NOT-1

[FPrPAP|=000000]) NPN tip caisma

INCREMENTAL ENCODER

Switch
PAUSE [ | {H—0~_0—¢

RESET [o|<H

10 to 30V —
+ —_—
+ —_—

Switch
—O\O—

< |
£ . < o
|:o > £ £
10 o (&) (&)
> %
P
NOT-1

NOT-1 : Harici Transmitter igin yardimci gii¢ beslemesi.
12V — £ %10, 50 mA maksimum kisa devre korumasi.

RESET [o]<H
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3.5.3 Switch Baglantisi

PNP tip calisma

aonrnn
(NN N NN

O ~o—tP o] 1353y
o ~o—[w] asnvd
o ~o—P[s] aud
O ~o—P[m]  wud

d[~] ==no0

q vwog ‘XelN =+
_M_ —AZl

NOT-

NPN tip calisma

aonnmnn
(NN NNy NN

o ~o—P[+]
O 0[]

nPnPnP

<

O ~o—[w] L1353
o ~o—[w] asnvd

aud

vyd

q[~] ==no0

vwos “xel
—A?l

-

NOT-

NOT-1 : Harici Transmitter igin yardimci gli¢ beslemesi.
12V— £ %10, 50 mA maksimum kisa devre korumasi.
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3.6 Role Cikig Baglantisi

L N
C 5A ~_ T Sigorta
1P ] ’
NC
(L_ 13 [> Son Kontrol
El
—o/ (Koﬁgz?i;r)

AN

| Sigorta
o~ 0 —e

L J
L 1
Yiik

A Sigortalar, uygulama dikkate alinarak segilmelidir.

3.7 EZM-9930 Programlanabilir Sayici Cihazi Galvanik izolasyon Test Degerleri

500V ~ ( EZM-9930.3...... icin )
2000V ~ ( EZM-9930.5...... igin )

Besleme Girisi DT OV=—=— (2]
15 U
2000V ~ 1] 1] 2000V ~
‘ 1} [12] Role Gikisi [12] {!
2000V ~
< )) > 12V —— Sensor
e ] Besleme Gerilimi [4]
2000V ~ 3]
(’ (’ % Dijital Girigler %
6] 6]
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4. On Panelin Tanimi ve SET Parametrelerine Erigim

4.1 On Panelin Tanimi

SEMNKO EZM-9930
W W W W Aktuel Deger ve
,l_,' ,'_" "_,' ,'_,' ,'_" "-,' — Program Parametresi
' o el o et o el o fem? o el Ismi Gostergesi
op o LOLT L
D R O Y SET ve
Cikis Aktif LED’i / S Parametre degeri
Gostergesi
(®)
oV seT
Degeri Gosterim LED'i
Counter
PROG Butonu :
Programlama béliimiine TU%NQZQ?;mwe;‘in
girig icin kullanilir. kaydedilmesi ve
Programlama bolumunde
parametreler arasinda
dolagmak icin kullanilir.

T

KAYDIRMA Butonu : RESET ve ARTTIRMA Butonu:
Degistirilmek istenilen Aktuel Deger Gostergesindeki
parametrelerin ilgili Sayinin Resetlenmesi igin
basamagina erigsmek igin kullanilir. Ayrica Kaydirma
kullanilir. butonu ile segilen

basamaktaki sayinin degerini
arttirmak igin kullanihr.
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4.2 EZM - 9930 Programlanabilir Sayici Cihazina Enerji verilmesi ve yazilim

-

revizyonunun gostergeden izlenmesi

Cihaza enerji uygulandiginda ilk olarak cihazda kullanilan yazilimin revizyon numarasi belirtilir
daha sonra cihaz normal caligma ekranina doner.

Cihaza enerji uygulandigindaki ekran bilgileri asagidaki gibidir:

EZM-9930
PDDDDQ
[

“rEu”Revizyon yazisi

g =@

Counter

Revizyon numarasi

EZM-9930
R = nnrn
N | ]

-
(P ) &) (=)
Counter

Yazilim Revizyonu

AN

SBEMKO EZM-9930
(]
(]
N I
L0

SET

o

())& (=)

Counter

Ana Calisma Ekranina gelinir.

Cihazin aciligi sirasinda beklenmeyen bir durumla karsilasilirsa cihazin
enerjisini kesiniz ve yetkili kisileri bilgilendiriniz.
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4.3 SET Degerinin Ayarlanmasi

Cihazin SET degerinidegistirelim.

, ] Calisma ’ ]
, ] Ekrani ) ,-,
e NaNa — YT 010100
0 SO0 0

() ) &) (=)

KAYDIRMA butonuna bastiginizda
SET degerinin 6.Basamagi Yanip
sdnmeye baslar.

(®)

SET

&) (=)

, 1| SET Ekrani ’ ]
N o
DOEIN0LD — L Lo
< & (=
SET degerinin 5.basamagi KAYDIRMA Butonuna
Yanip sdbnmeye baslar. Tekrar basiniz.
I
’ 7| SET Ekrani , ]
N I
KA N =0
(AP NN AN AN

Q

SET

&) (=)
I

ONAY Butonuna basarak ilgili degeri
SET degeri olarak kaydediniz.

(®

SET

&) (=)

SET Ekrani

KAYDIRMA
Butonuna
tekrar basiniz.

SET Ekrani

SET
degerinin

4 .basamag!
Yanip
sonmeye
baglar.

ARTTIRMA
Butonuna
basarak yanip
sonen
basamaktaki
saylyl
arttiriniz.

Calisma
Ekrani
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4.4 Sayma degerinin resetlenmesi

,-’ -' :" ’-, ,-, Calisma ,- Calisma

,-, ,- ] ,-, Ekrani ,-’, Ekrani

)
!

]
[

]
[

-
-
-
-
[
<
-
-
-

oP sv

U]
- -

e

171070
[

[

-
-

-

-

B & (=

& (= (=)

RESET butonuna bastiginizda Cihazin o ana
kadar saymis oldugu deger Reset-ofset
degerini alir.

(=)

SET
£5)

sinyal uygulayarak da RESET iglemi gercgeklestirilebilmektedir. Parametrelerin
aciklandigi boliimlerde bu islemler MANUEL RESET olarak ifade edilmektedir.
MANUEL RESET islemi sonunda cihaz; |d .rEct|= 000000 ise Reset Ofset
degerine, |d .~ EcE|=00000 1] iginise; [~oFSEE|=[000000] ise SET
degerine, Irof 5EL] # [UUO0UD] ise Reset Ofset degerine doner.

@ Reset butonuna basilarak RESET islemi yapilabildigi gibi RESET girisine
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o

4.5 Program Parametrelerine Erigim

Bu bolimde Program parametrelerine erigsim iglemi anlatiimaktadir.
Tam parametrelerin detayl agiklamasi PROGRAM PARAMETRELERI boliminde anlatiimistir.

=9 Calisma
{ | Ekrani

-

sV

)

-
- -
- -
- -

1 177
L

ey
‘-

Lt

PROG butonuna bastiginizda Program
bélimune giris icin sifre sorulacaktir.

&) (=)

' g| Sifre Ekrani
I -’ '-’ '-'_’ _ _'-l Parametrenin
}_,':_" :_: :_: a!_ablleceglv,en
: yuksek deger
basamagi ;

(Bu parametre

LRt

&) (=)

icin 4. basamak)
yanip soner.

|

,_-, ,: - -, Sifre
] -, ,-’ ,-, ] ,-, Ekrani
bt

Lt

&) (=)

|

Kaydirma ve
Arttirma Butonu
ile sifrenizi
giriniz.

[

/

- O
RN

[} Giris Tipleri ve
. | Fonksiyonlari
LI G| Fore

:=: Parametrenin

alabilecegi,en
yuksek deger

LRt

&) (=)

basamagi ;
(Bu parametre

igin 1. basamak)
yanip soner.

Sifrenizi yazdiktan sonra ONAY butonuna ARTTIRMA _But(_)nu .,.'Ief

ONAY butonuna basiniz. basiniz. parametrenin icerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
gegcis yapabilirsiniz.

Parametrenin alabilecegi, 1~ g | Ch-A ve Ch-B Girislerinin

en yuksek deger basamagi; '- [} ,-, ,- ] ,- Pulse siiresi

(Bu parametre icin 2. ¢ - 5 ,-”

basamak) yanip séner. 20200 | ARTTIRMA Butonu ile

parametrenin icerigini

\@\

Degisiklik yapmadan

SET

Programlama boluminden
cikmak icin PROG
Butonuna basiniz.

degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip |,
bir sonraki parametreye
gecis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.

24



Parametrenin alabilecegi ,

en yuksek deger basamagi;

(Bu parametre igin 2.
basamak) yanip soéner.

|
C
/

-
U ’_

-

L

o=

-

Degisiklik yapmadan
Programlama bolumunden
¢ikmak igin PROG
Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi ,

en yuksek deger basamagi;

(Bu parametre igin 1.
basamak) yanip soner.

S R
U B A i

L

-
e

Reset ve Pause
Giriglerinin Pulse siiresi

,‘,’ ARTTIRMA Butonu ile

parametrenin igerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
gecis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.

Sayma yoni segimi

:{ ARTTIRMA Butonu ile

Degisiklik yapmadan
Programlama boluminden
¢cikmak igin PROG
Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi ,

en yuksek deger basamagi;

(Bu parametre icin 1.
basamak) yanip soéner.

EeN

-0 _ 0 _ 0

I

I

o

parametrenin icerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip |,
bir sonraki parametreye
gegcis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.

Sensor tipi segimi

JFH ARTTIRMA Butonu ile

:‘-':

Degisiklik yapmadan
Programlama bolumunden
¢ikmak igin PROG
Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi ,

en yuksek deger basamagi;

(Bu parametre igin 1.
basamak) yanip soner.

&

’_I

- | R I
N Y I |

L

4
-,

parametrenin icerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip |,
bir sonraki parametreye
gecis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.

Cikis Fonksiyonlari

," ARTTIRMA Butonu ile

Degisiklik yapmadan
Programlama bolimunden
cikmak icin PROG
Butonuna basiniz.

SRy

parametrenin icerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
gegcis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.

o
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Parametrenin alabilecegi ,
en yuksek deger basamagi;
(Bu parametre igin 1.
basamak) yanip soner.

- L -
USRS I

Degisiklik yapmadan
Programlama bolumunden
cikmak icin PROG
Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi ,
en yuksek deger basamagi;
(Bu parametre icin 4.
basamak) yanip séner.

|
9

SET
£

&) (=)

’_I

- oo
OuC.r C
27070
A0,

-
-y
™

-

Degisiklik yapmadan
Programlama boliuminden
¢cikmak igin PROG
Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi ,
en yuksek deger basamagi;
(Bu parametre icin 1.
basamak) yanip soéner.

|
(=)

SET
£

&) (=)

o0

[ I

Degisiklik yapmadan
Programlama bolimunden
cikmak icin PROG
Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi ,
en yuksek deger basamagi;
(Bu parametre igin 1.
basamak) yanip soner.

|
9

SET
£)

&) (=)

Degisiklik yapmadan
Programlama boliuminden
¢ikmak igin PROG
Butonuna basiniz.

(=)

SET
Es)

&) (=)

Cikis calisma sekli

[ ARTTIRMA Butonu ile

parametrenin icerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
gecis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.

Cikig Pulse zamani

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin icerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip |,
bir sonraki parametreye
gegcis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.

Gosterge icin Nokta
Pozisyonu

I ARTTIRMA Butonu ile
= parametrenin igerigini

degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
gecis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.

Veri Kayit

¥ ARTTIRMA Butonu ile
~> parametrenin igerigini

degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip |,
bir sonraki parametreye
gegcis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.




o

Parametrenin alabilecegi , '] | Reset ve Set Korumasi
en yuksek deger basamagt; il

(Bu parametre igin 1. - . _
basamak) yanip soner. 21 ARTTIRMA Butonu ile

¥ parametrenin icerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz

S
Ul '

I
Degisiklik yapmadan ‘@‘

sET parametreyi kaydedip |,
@ “ ‘@‘ bir sonraki parametreye
Programlama bolumunden gegcis yapabilirsiniz.
ctkmak icin PROG
Butonuna basiniz. ONAY butonuna basiniz.
Parametrenin alabilecegi , 'l ol Carpim Katsayisi
en yuksek deger basamagi; (™ ™ ™~ ™ ™
(Bu parametre icin 6. U '?'ﬁc ', '_,"_’ P 'l, .
basamak) yanip soner. e ool ARTTIRMA Butonu ile

parametrenin icerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz

I
Degisiklik yapmadan ‘@‘

ser parametreyi kaydedip |,

adan “ ‘@‘ bir sonraki parametreye
Programlama bolumunden gegcis yapabilirsiniz.
¢cikmak igin PROG
Butonuna basiniz. ONAY butonuna basiniz.
Parametrenin alabilecegi , 'l il Reset Ofset
en yuksek deger basamagi; ,- ,-, ,- -, ,- ,-
(Bu parametre icin 6. CE L O e -

!l ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin icerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz

basamak) yanip soéner.

|
Degisiklik yapmadan ‘@‘

ST parametreyi kaydedip |,
e @ “ ‘@‘ bir sonraki parametreye
Programlama bolumunden gegcis yapabilirsiniz.
cikmak icin PROG
Butonuna basiniz. ONAY butonuna basiniz.
Parametrenin alabilecegi , '-' ,— ,—' '— Programlama Bolimiu
en yuksek deger basamagi; ,— ,— '-' 14 - —, Girig Sifresi
(Bu parametre igin 4. - .
basamak) yanip soner. St = ]| ARTTIRMA Butonu ile
—~~——=—~ parametrenin igerigini
| degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
o ser parametreyi kaydedip
Degisiklik yapmadan ‘@‘ @ “ ‘@‘ bir sonraki parametreye

Programlama boliuminden
¢ikmak igin PROG :
Butonuna basiniz. ONAY butonuna basarak
ilk parametreye
: ulasabilirsiniz.

gegcis yapabilirsiniz.

o
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-;' 1 oy,

Inon +
) d @ (= & (=
Calisma Ekrani Giris Tipleri ve Fonksiyonlari

Parametreler arasinda
dolasmaya devam etmek icin
ONAY butonun basmaya
devam ediniz.



5. Program Parametreleri

- _ O R — . ] .
oarr s Girig Tipleri ve Fonksiyonlari

AMMMrr|  Cihaz Ch-A girisinin Yikselen Kenarinda Yukari dogru
vuuuuuy sayma yapar.
cha L L L
Pause

Ekran Baslangig : : :

Degeri Degeri=0 1 2 3 4
AMMAnr 1 Cihaz Ch-A girisinin Yikselen Kenarinda Asagi dogru
vuuuy | sayma yapar.

choa FLFL L L
Pause

Ekran Baslangic ' ' '

Degeri Degeri=8 7 6 5 4
AMrmr 3 Cihaz Ch-A girisinin Yikselen Kenarinda Yukari dogru
vuuuuL sayma yapar.

Ch-B girisinin YUkselen Kenarinda Asagi dogru sayma
yapar.

ca—F LELEL 141

ch-B SR S 3 ) CE

Ek Baslangig i ' ) : -

Deger D90 1232123 Sapmayeed

Ek Baglangig ) i i i : i v

De%aer:'i Degeri=8 7 6 5 6 7 6 5 Sa)xgaAé?nu

Ise cihazyukari, L0000 1] ise cihaz agagiyonde sayar.

@ Cihazin sayma yoénii [d .~ Ec £] parametresi tarafindan ayarlanir.
mn
[
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Amnrr ) Cihaz Ch-A girisinin Yikselen Kenarinda Yukari dogru
vuuuuJ sayma yapar.
Ch-B girisinin Yukselen Kenarinda Yukari dogru sayma
yapar.

Ekran Baslangi¢

Degeri Degeri=0 1 2 3 4 5 6 7 Sayma yonii
: : S L ' YUKARI
Ekran Baslangig : : : : : : : -
Degeri Dederi=8 7 6 5 4 3 2 1 Sayma yénii
ASAGI

3
C3
C3
C3
C3

Cihaz Ch-B = 0 iken Ch-A girisinin Yukselen Kenarinda

Yukari dogru sayma yapar.
Ch-B = 1 iken Ch-A giriginin YUkselen Kenarinda Asagi
dogru sayma yapar.

cha —F LETLS LT F L

Ch-B YUKARI | ASAGI | YUKARI

Ekran Baslangic

A Degerizo 1 2 1 o 1 s 5ni
Baslang: : : : ' )
E';g“e“ri Degerizé 7 6 7 8 7 Sa)ﬁg; yoni
ammrn Cihaz; x1 Faz Kaymali Sayma yapar.
vuuuy 5 (Incremental Enkoder igin)
Cihaz Ch-A Giriginin Cikan kenarinda Ch-B=0 iken Yukari
dogru sayma yapar.
Cihaz Ch-A Girisinin Cikan kenarinda Ch-B=1 iken Asagi
dogru sayma yapar.
Azalim Yonu

ilerleme

ilerleme

ArtimYoninde o a M

nde . M>

Ch-B

Baslangig 6 7 8 9 > Sayma yénii
Ekran pegeri=5 6 7 1 8 1 9 : 10 YUKARI

Degeri

7 : 6 5 4 ¢ Sayma yonii
Baslangig : : : : ASAGI
Ekran Degeri=8 7 6 5 4 3

Degeri

yonii parametresi tarafindan ayarlanir. [J00000

Cihazin sayma \
Ise cihaz yukari,

U0000 1 ise cihazasagiyonde sayar.




-

®

C3
C3
C3
C3
C3
(

Cihaz ; x2 Faz Kaymali Sayma yapar.

Azalim Yénunde o _a JLH—H—(

( Incremental Enkoder igin)

Cihaz Ch-A Giriginin Cikan kenarinda Ch-B=0 iken Yukari
dogru sayma yapar.

Cihaz Ch-A Girisinin Cikan kenarinda Ch-B=1 iken Asagi
dogru sayma yapar.

Cihaz Ch-A Girisinin Dusen kenarinda Ch-B=1 iken Yukari
dogru sayma yapar.

Cihaz Ch-A Giriginin Dugsen kenarinda Ch-B=0 iken Asagi
dogru sayma yapar.

ilerleme A >
Artim Yontinde oy A M
llerleme U S S
Ch-B — =1
5 6 7 8 9 10 -
Ekran Baslangig oo > saYle:Xs;"U
6 7 8 9 10 11

Degeri Degeri=5

Ekran
Degeri Degeri =14

14 13 12 11 10 9 Sayma yénii

Baslangig ASAGI

=

13121110 9 8

5
|

3
C3

C3
C3
C3

[
_

Cihaz x4 Faz Kaymali Sayma yapar.

Azalim Yéniinde
llerleme
Artim Y6nunde
llerleme
Azalim Yéniinde
llerleme
Artim Yoniinde
llerleme

Cihazin sayma yonii

mnn
[MEN]

Ise cihaz yukari,

( Incremental Enkoder igin)

Ch-A Giriginin Cikan kenarinda Ch-B=0 iken Yukari dogru
sayma yapar.

Ch-A Girisinin Cikan kenarinda Ch-B=1 iken Asagi dogru
sayma yapar.

Ch-A Girisinin Dusen kenarinda Ch-B=0 iken Asagi dogru
sayma yapar.

Ch-A Giriginin Dusen kenarinda Ch-B=1 iken Yukari dogru
sayma yapar.

Ch-B Giriginin Cikan kenarinda Ch-A=0 iken Asagi dogru
sayma yapar.

Ch-B Giriginin Cikan kenarinda Ch-A=1 iken Yukari dogru
sayma yapar.

Ch-B Giriginin Disen kenarinda Ch-A=0 iken Yukari dogru
sayma yapar.

Ch-B Giriginin DUsen kenarinda Ch-A=1 iken Asagi dogru
sayma yapar.

Ch-A *+j+*+—<- ‘>
ot
Ch-B *+j+++
SRR » o B 3o S0 s s RN

67 89 1011 1218 1415 16

Sayma yoni
YUKARI

> Sayma yonii
ASAGI

i parametresi tarafindan ayarlanir. [J00000
U001l ise cihazasagi yonde sayar.

Ekran Baglangig : @ i ;¢ oroiorononoro
Degeri Degeri=5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17
16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6
Ekran Baslangig

Degeri Degeri=17 16 1514 13 12 11 10 9 8 7 6 5
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Ch-Ave Ch-B Giriglerinin Pulse Siiresi.

Ch-A ve Ch-B giriglerinin kabul edilebilir pulse suresini belirler.
Elektriksel gurlltiden kaynaklanan pulsleri veya belirlenen surenin
altinda kalan pulslerin degerlendirme disinda tutulmasi igin kullanilir.

| 0 ile]

50 msn arasinda deger alabilir.

Giris tipleri ve fonksiyonlari parametresi
olarak secildiginde Ch-A ve Ch-B girislerinin pulse
siresi dikkate alinmaz.

PnPutl; LO000S), [GO0006

Reset ve Pause Giriglerinin Pulse Siiresi.

Reset ve Pause giriglerinin kabul edilebilir pulse suresini belirler.
Elektriksel gurultuden kaynaklanan pulsleri veya belirlenen sirenin
altinda kalan pulslerin degerlendirme diginda tutulmast icin kullanilir.

O] msn arasinda deger alabilir.

Artan yonde Sayma. (0 -->Preset’e )

_ocCcr
U B ey
| 2] ile]

N B IR I B -
I 11~ I Z I | CihazinSaymaYonii
InININININIn]

(NN NNy
eormrn
[y

®

secilmis
tarafindan gézlenmez.

Giris Tipleri ve fonksiyonlari parametresi [P nPut]: (000
Cihazin sayma yonu

ise

o _ 0O
I

L

-
I

m
o

C3

C3
C3

[ | R -
C3 .3

C3
C3
]

Azalan yonde Sayma. ( Preset'den-->0 )

i i i
Uyl veya oy i

parametresi kullanici

Sensor tipisegimi

NPN Sensor tipi segilir.

PNP Sensor tipi secilir.
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N ": ,': ‘- Cikis Fonksiyonlari.
LC_ _|[AAafafann] Manuel Reset-1.
QutlrncRUUUUUY Cihaz sayma islemine Manuel Reset aktif olana kadar

devam eder.

(Cikis Pulse Zamani dikkate alinmaz)

Sayma yonii : 0 --> P (Yukari dogru sayma) |d .~ Ect| = [000000
Reset I_l I_l I_l

Set
Reset Ofset

Cikis #[000000) veya
=

Sayilan deger SET degerine ulastiginda Cikis aktif olur.
Sayma iglemi SET deg@erinin Gzerinde devam eder. Cikis pulse zamani
dikkate alinmaz. Cikis Manuel Reset aktif olana kadar konum
degistirmez. Manuel Reset geldiginde ise Reset Ofset degerine geri
doner.

Sayma yonii : P --> 0 (Asagi dogru sayma)
Reset I_I I_I |_| M= ooooo !

Set
Reset Ofset

Cikis ﬂ oubPE ¢Veya
=[0000500

Sayilan deger 0 degerine ulastiginda Cikis aktif olur.
Sayma islemi 0 degerinin altinda devam eder. Cikis pulse zamani
dikkate alinmaz. Cikis Manuel Reset aktif olana kadar konum
degistirmez. Manuel Reseticin; = ise SET
degerine, # ise Reset Ofset degerine doner.

o
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marrn
()

Manuel Reset-2.

——

Reset Ofset

Uy (Cikis Pulse Zamani dikkate alinmaz)

Sayma yonii : 0 --> P (Yukari dogru sayma) [d .~EcE|= 000000

Reset I_l I_l I_l

Cikis Dut.Pt | # Veya
outPE J=[00030300

Sayilan deger SET degerine ulastiginda Cikis aktif olur.
Cikis pulse zaman dikkate alinmaz. Cikis Manuel Reset aktif olana
kadar konum degistirmez. Sayma iglemi SET degerinin Uzerine devam
etmez. Manuel Reset geldigindeise Reset Ofsetdegerine geridoner.

Sayma yoni : P --> 0 (Asagi dogru sayma) |d .~EcE| =[00000 !

LT 1 [

Set

CJ

Cikis I_l ﬂ ¢Veya
outPE |=[000000)

CJ

Sayilan deger 0 degerine ulastiginda Cikis aktif olur. Cikis pulse
zamani dikkate alinmaz. Cikis Manuel Reset aktif olana kadar konum
degistirmez. Sayilan deger degerine ulastiginda Cikis aktif
olur. Sayma iglemi 0 degerinin altinda devam etmez. Cihaz Manuel

Reset bekler. Manuel Reset icin; [roFSEE]=[000000)  ise SET
degerine,|r.oF 5EE] # (000000 ise Reset Ofset degerine geri doner.
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Reset Ofset

Cihaz sayma islemine Manuel Reset aktif olana kadar
devam eder.

(Cikis Pulse Zamani dikkate alinir.)

Sayma yonii : 0 --> P (Yukari dogru sayma)ld .~EcE] = (000000

Reset I_I I_I |_|_

Cikis Ml l -

Cikig =

Sayilan deger SET degerine ulastiginda Cikis aktif olur. Cikis pulse
_

zamanina outPE | sifirdan farkh bir deger girilmisse siire sonunda
Cikis konum degistirir. Cikis pulse zamani =[D00000 ise
Manuel Reset aktif olana kadar konum degistirmez. Sayma iglemi
SET degerinin lizerinde devam eder.

Manuel Reset geldigindeise Reset Ofsetdeerine geridoner.

Sayma yonii : P --> 0 (Asagi dogru sayma) d .~EcE| = 00000 !
Reset I_l I_l I_l

Set

Cikis #+
Cikis outPE J=[000000

Sayilan deger 0 degerine ulastiginda Cikis aktif olur. Cikis pulse
H

zamanina loutPE | sifirdan farkh bir deger girilmisse siire sonunda
Cikis konum degistirir. Cikis pulse zamani  [buEPE J=[00000) ise
Manuel Reset aktif olana kadar konum degistirmez. Sayma islemi O
degerinin altinda devam eder.

Manuel Reset icin; [~oFSEL]=[000000 ise SET degerine,
[FoFSEE] # [J05000) ise Reset Ofset degerine geri déner.
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Gikis 1 1
Cikis | outPE J=[C80G00

Sayilan deger SET degerine ulastiginda Cikis aktif olur. Aktliel deger
otomatik resetlenir ve sayma 0 dan ileri yonde baslar. Cikis pulse
zamanina sifirdan farkli bir deger girilmisse siire sonunda
Cikis konum degistirir. Cikis pulse zamani  [ouEPE |=[000000)

ise Manuel Reset aktif olana kadar konum degistirmez.

Manuel Reset geldigindeise Reset Ofsetdegerine geridoner.

Sayma yonu : P --> 0 (Asagi dogru sayma) d .~EcE] =|00000 !
Reset I_l

Set
Reset Ofset

L ouEPE J#[000000)

Cikis

Cikis ‘, | ouEPLt =

Sayilan deger 0 degerine ulastiginda Cikis aktif olur. Aktuel deger
otomatik resetlenir ve sayma SET degerinden geri yonde baslar. Cikis
pulse zamanina sifirdan farkli bir deger giriimisse siire
sonunda Cikis konum degistirir. Cikis pulse zamanlouEPE | =[000000)
ise Manuel Reset aktif olana kadar konum degistirmez.

Manuel Reset igin; [-oFSEE] =[000000) ise SET degerine,

~ofF 5EF] # [000000) ise Reset Ofset degerine geri doner.
@ Cikis fonksiyonlari parametresi Otomatik Reset olarak

secilmisse ([JCCC03], [D0C00Y), (D0CC0S] veya [D000TE])
out Pt J: sifirdan farkh bir deger girilmelidir. Aksi halde Otomatik Reset
gerceklesmez.

-
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Sayma yonii : 0 --> P (Yukari dogru sayma)|d .- EcE]= (08080000

Reset l l

Cikis I M #

Cikis I ouEPL )=

Sayilan deger SET degerine ulastiginda Cikis aktif olur. Cikis pulse
_

zamanina |outPE | sifirdan farkh bir deger girilmisse siire sonunda
Cikis konum degistirir. Cikis pulse zamani [ouEPE J=[000000) ise
Manuel Reset aktif olana kadar Cikis konum degistirmez.

Aktlel sayma deg@eri SET degerinde kalir. Sayma iglemi SET degerinin
uzerinde devam etmez. Cikis pulse zamani sonunda, Aktuel deger
otomatik resetlenir ve sayma “0” danileridevam eder.

secilmisse ([000003, 000004, 00009 veya [D0OO0E))
oubPE |: sifirdan farkli bir deger girilmelidir. Aksi halde Otomatik Reset
gerg.ekle§mez

@ Cikis fonkswonlarl parametresi Otomatik Reset olarak

-
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Sayma yonii : P --> 0 (Asagi dogru sayma) |d .~EcE|= 00000 !

Reset l l

Set -
Reset Ofset

Cikis 1 I #

Reset l l
Set -

Reset Ofset

Cikis | =[000000)

Sayilan deger 0 degerine ulastiginda Cikis aktif olur. Cikis pulse
H

zamanina loutPE | sifirdan farkh bir deger girilmisse silre sonunda
Cikis konum degistirir. Cikis pulse zamani [ouEPE J=[000000) ise
Manuel Reset aktif olana kadar Cikis konum degistirmez.

Aktlel sayma degeril00000 dederinde kalir. Sayma islemi 0 degerinin
altinda devam etmez. Cikis pulse zamani sonunda, Aktlel deger
otomatik resetlenir ve sayma SET degerinden geriye devam eder.
Manuel Reset icin; [roFS5EE] =[000000] ise SET degerine,

lroFSEE] # (000000 ise Reset Ofset degerine geri doner.

Cikis fonksiyonlari parametresi Otomatik Reset olarak
secilmisse ([CCCCC3), (00004, veya [0OCCCTE])

ﬁ: sifirdan farkh bir deger girilmelidir. Aksi halde Otomatik Reset
gerceklesmez.




| acrrn
outFncHO00000

5 Otomatik Reset-3

Sayma yonii : 0 --> P (Yukari dogru sayma)|d .~EcE|=[000000

Reset | |
Set
Reset Ofset
0
Cikis [1 I GoEPE J#[O00000
Reset |_|
Set
Reset Ofset
0
Gikis [ | outPE |=[C00000

Sayilan degder SET degerine ulastiginda Cikis aktif olur. Cikis pulse
zamanina |outPLE i sifirdan farkh bir deger girilmisse silire sonunda
Cikis konum degistirir. Cikis pulse zamani [ooEPE |=[CC00000 ise
Manuel Reset aktif olana kadar Cikis konum degistirmez.

Sayilan deger SET degerine ulastiginda Cikis aktif olur ve Sayma
degeri sifirlanarak devam eder. Ancak Aktliel deger géstergesinde SET
degeri gozlenir. Sayma islemi SET degerinin Uzerinde devam etmez.
Cikis pulse zamani sifirdan farkl ise siire sonunda Aktel
deger ekraninda gergcek sayma degeri gozlenir ve Cikis pasif hale
getirilir.

secilmisse ([JCCC03], [D0C00Y), (D0CC0S] veya [D000TE])
out Pt J: sifirdan farkh bir deger girilmelidir. Aksi halde Otomatik Reset
gerceklesmez.

@ Cikis fonksiyonlari parametresi Otomatik Reset olarak
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Sayma yoni : P --> 0 (Asagi dogru sayma) |d ~EcE|= {00000 !

Reset | |
Set
Reset Ofset
0
Cikis f M uLPE J#[000000
Reset | |
Set
Reset Ofset
0
Gikis outPE |=I000000

Sayilan deger 0 degerine ulastiginda Cikis aktif olur. Cikis pulse
H

zamanina |outPE i sifirdan farkh bir deger girilmisse silire sonunda
Cikis konum degistirir. Cikis pulse zamani ouEPE |=[C00000) ise
Manuel Reset aktif olana kadar Cikis konum degistirmez.

Sayllan deger SET degerine ulastiginda Cikis aktif olur ve Sayma
degeri sifirlanarak devam eder. Ancak Aktuel deger gostergesinde
Degeri gdzlenir. Cikis pulse zamani sifirdan farkl
ise sure sonunda Aktuel deger ekraninda gergek sayma degeri gozlenir
ve Cikis pasif hale getirilir. Sayma islemi O degerinin altinda devam
etmez.

Manuel Reset icin; [coF S5EE] = [000000) ise SET degerine,
roFSEL] # (000000 ise Reset Ofsetdegerine geri doner.

secilmisse ([JCCC03], [D0C00Y), (D0CC0S] veya [D000TE])
out Pt J: sifirdan farkh bir deger girilmelidir. Aksi halde Otomatik Reset
gerceklesmez.

- o

@ Cikis fonksiyonlari parametresi Otomatik Reset olarak
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Cikis buEPE |=[0000C0T)

Sayilan deger SET degerine ulastiginda Cikis aktif olur. Cikis pulse
zamanina sifirdan farkli bir deger girilmisse siire sonunda
Cikis konum degistirir. Cikis pulse zamani [outPE |=[000000) ise
Manuel Reset aktif olana kadar Cikis konum degistirmez.

Sayilan deger SET degerine ulastiginda Cikis aktif olur ve Sayma islemi
SET degerinin (izerinde devam eder, Cikis pulse zamani
sifirdan farkl ise stre sonunda sayma degeri sifirlanir ve Cikis pasif
hale getirilir.

Manuel Reset geldigindeise Reset Ofsetdegerine geridoner.

secilmisse ([JCCC03], [D0C00Y), (D0CC0S] veya [D000TE])
out Pt J: sifirdan farkh bir deger girilmelidir. Aksi halde Otomatik Reset
gerceklesmez.

@ Cikis fonksiyonlari parametresi Otomatik Reset olarak

-
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Sayma yonii : P --> 0 (Asagi dogru sayma) =

Reset l l
Set
Reset Ofset
0
Cikis [l [ #
Reset l l
Set -
Reset Ofset
0
Cikis butPE J=[000000)

Sayllan deger 0 degerine ulastiginda Cikis aktif olur. Cikis pulse
H

zamanina loutPE | sifirdan farkli bir deger girilmigse siire sonunda
Cikis konum degistirir. Cikis pulse zamani [ouEPE |=[000000) ise
Manuel Reset aktif olana kadar Cikis konum degistirmez.
Sayilan deger degerine ulastiginda Cikis aktif olur ve
Sayma islemi 0 degerinin altinda devam eder. Cikis pulse zamani
sifirdan farkl ise stire sonunda sayma degeri SET degerine
esitlenir ve Cikig pasif hale getirilir.

Manuel Reset icin; = ise SET degerine,
rofF5CE| # 000000 ise Reset Ofsetdederine geri doner.

Cikis fonksiyonlari parametresi Otomatik Reset olarak
secilmisse ([CCCCC3), (00004, veya [0OCCCTE])

ﬁ: sifirdan farkh bir deger girilmelidir. Aksi halde Otomatik Reset
gerceklesmez.
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Cikis pulse zamani dikkate alinmaz.

Sayma yonii : 0 --> P (Yukari dogru sayma) |d .~EcE]=[000000
[

Reset

Set
Reset Ofset

s o | [GoEPE J=[00000D) veys
outPE |#[00000T)

Sayllan deger SET degerine esit veya buyuk ise Cikis aktif olur. SET
degerinden kiigiik ise Cikis pasifolur. Cikis pulse zamani
dikkate alinmaz. Sayma islemi SET degerinin Uzerinde devam eder.
Manuel Reset geldiginde ise Reset Ofsetdegerine geri doner.

Sayma yoni : P --> 0 (Asagi dogru sayma) |d .~EcE|= 00000

Reset I_l

g|k|§ Dutpt I=Veya
#

Sayilan deger degerine esit veya kiiglk ise Cikis aktif olur.
h degerinden biiyiik ise Cikis pasif olur. Cikis pulse zamani
Dikkate alinmaz. Sayma islemi 0 dederinin altinda devam
eder.

Manuel Reset icin; IcoF SEE] =[000000) ise SET degerine,
[FoFSEL] # 000000 ise Reset Ofsetdegerine geridoner.

@ Aynianda azalan veya artan yonde sayma yapan sistemlerde tercih edilir.




Cikis Caligsma Sekli
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Cikis Normalde Enerjisiz.

Cikis Normalde Eneriili.

Cikis Pulse Zamani

Cikis’ in aktif kalacagi sUreyi belirler.

00.00ile 99.99 saniye arasinda deger alabilir.

0.00 saniye giriimesi durumunda suresiz ¢alisma segilmis olur. Detayli
bilgiigin Cikis fonksiyonlarinin agiklandigi bélume bakiniz.

Gosterge icin Nokta Pozisyonu
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C3

——

C3|C3
| e
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| |
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C3 |C3
C3 |E3
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Veri Kayit
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Nokta pozisyonu Aktif. Ekran gérinimu

C3
c3

[m]
(M)

C3
C3
]

Nokta pozisyonu Aktif. Ekran gorunumu

]
[M]

C3
]
C3
C3
]

Nokta pozisyonu Aktif. Ekran gérinimu

C3
c3

mn
(M)

]
C3
C3

Nokta pozisyonu Aktif. Ekran gérunumu

Enerji kesintisi durumunda Aktuel deger ekranindaki sayma
degeri Kalici hafizaya kaydedilir. Cihaz Enerjilendiginde
kaldigi yerden calismasina devam eder.

Enerji kesintisi durumunda herhangi bir kayit yapiimaz.
Cihaz enerjilendiginde Ekran degeri olur.

Reset ve Set korumasi (On Panelden Erisim igin)

N

Cihaz Uzerinde Reset ve Set korumasi uygulanmaz.

Sadece RESET Butonu korumasi aktiftir. Cihaz Uzerinden
Reset Butonu kullanilarak Aktliel Sayma degeri silinemez.
Cihazin Aktlel sayma degeri RESET Girisine pulse
uygulayarak silinebilir.

SET dederidegistirilemez.

Tam Koruma ; Reset korumasi aktiftir ayrica SET degeri de
degistirilemez.
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Carpim Katsayisi

Parametre degeri [U000D 1] ile (395595 arasinda deger alabilir. Bu
parametrede yapilan degisiklik, yapildigi andan sonra gecerlidir.
Girilmesi durumunda géstergede sayilan sayi gésterilir.

Reset Ofset

Parametre degeri \UOOODN] ile (500000 arasinda deg@er alabilir. Bu
parametrede yapilan degisiklik, yapildigi andan sonra gecerlidir.

Ayrintili bilgiigin Cikis fonksiyonlarinin agiklandigi bélime
bakiniz.

Program Sifresi
Program parametrelerine erigsim sirasinda girilen Program sifresidir.

0000 ile [ 55995] arasinda deger alabilir.

Budeger ise Program parametrelerine giriste sifre soruimaz.
Programlama Butonuna basildigindailk 6nce ekrani gelir.

Bu deger “ 0”dan farklhi iken Program parametrelerine erisim
sirasindaki sifre ekraninda ;

1-Kullanici degerini yanlis girerse :

Parametre degerlerini gdremeden Ana ¢alisma ekranina doner.

2-Kullanici sifresini yazmadan Enter butonu ile Programlama
bélimUne girerse (Parametreleri gézlemek amaciyla):

Program sifresi parametresi disindaki tim parametre dederlerini
gorebilirancak parametrelerde herhangi bir degisiklik yapamaz.
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6. EZM-9930 Programlanabilir Sayici Cihazindaki Hata Mesaijlari

1-Programlama bolumune giriste bir sifre degeri varken ;
Kullanici , sifre bélimune herhangi bir deger girmeden , sadece ONAY butonunu kullanarak ,

Programlama bolumune gegis yapa

Kullanici Programlama bolimuinde Programlama Sifresi

bilir.

Parametresi harig tim

parametreleri gorebilir ancak ilgili program parametrelerinde degisiklik yapamaz. Programlama
bélimune giriste , Sifrenin dogru olarak girildigi durumlarda parametrelerin en yuksek degerli
basamagi yanip sdnerken, sifrenin girilmedigi durumlarda bu yanip sénme iglemi gergeklesmez.

') (E;Izrﬁ::a O C _ Sifre Ekrani
'_’ ) _’ '_’ '_ / '_’ Parametrenin
I T 07 0 ilecegi
o Jonn 3 “." :." :." alabilecegi,en

0
|

PROG butonuna bastiginizda
Program boélimune giris icin sifre
sorulacaktir.

SET
£i)

&) (=)

yuksek deger

basamagi ;
(Bu parametre

Q

SET
i)

&) (=)

icin 4. basamak)
yanip soner.

Sifre bolimune
herhangi bir sifre
yazmadan
ONAY butonuna
basilirsa ;

(=)

SET
i)

&) (=)

Programlama bolumunden
¢cikmak icin PROG
Butonuna basiniz.

SET
i)

&) (=)

(=)

Giris Tipleri ve
Fonksiyonlari

Herhangi bir yanip sénme
islemi gerceklesmez.

ONAY butonuna basarak ,
Program Sifresi harig tim
Program parametrelerini
gorebilirsiniz.

Reset Ofset Parametresi

Parametreler arasinda
dolagmaya devam etmek
igin ONAY butonuna
basmaya devam ediniz.
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Calisma Ekrani
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&) (=)

i) (&) (=

P & (=

Girig Tipleri ve Fonksiyonlari

2-Aktlel Ekran degerinin yanip sbnmesi ve cihazin
sayma yapmamasi durumu ;

Cihazin Sayma degerinin Maksimum Sayma sinirini
asmasi durumunda ortaya gikar.

RESET Butonu kullanilarak , Sayma degerleri ile birlikte
bu uyari ekrani dasilinebilir.

3-Aktuel Ekran degerinin yanip sdnmesi ve cihazin
sayma yapmamasi durumu ;

Cihazin Sayma degerlerinin Minimum Sayma sinirini
asmasl durumunda ortaya gikar.

RESET Butonu kullanilarak , Sayma degerleri ile birlikte
bu uyari ekrani dasilinebilir.
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7. Spesifikasyonlar

Cihaz Turu : Programlanabilir Sayici

Fiziksel Ozellikler : 96mm x 96mm x 87,5mm 1/4 DIN 43700 Panel montaiji
icin Plastik koruma. Panel kesiti 92x92mm.

Koruma Sinifi : Onden IP65, arkadan IP20.

Agirhk : Yaklasik olarak 0.34 Kg.

Ortam Sartlan : Deniz seviyesinden 2000 metre yukseklige kadar, yogun
nem olmayan ortamlarda.

Stoklama / Ortam sicakligi :-40°Cile +85°C /0 °C ile +50 °C arasinda.

Stoklama / Ortam nem orani : 90 % max. (Yogunlasma olmayan ortamda)

Montaj Tipi : Sabit montaj kategorisi.

Asin Gerilim Kategorisi |

Elektriksel Kirlilik . II. Ofis veya is ortaminda, iletken olmayan kirlenmelerde.

Calisma Periyodu : Surekii.

Besleme Voltaji Ve Giicu : 230V ~~ (-%15/+%10) 50/60 Hz. 2.3VA

115V ~ (-%15/ +%10) 50/60 Hz. 2.3VA
24\ ~ (-%15/ +%10) 50/60 Hz. 2.3VA
24NV === (-%15/ +%10) - 4W
Dijital Giriglerin
Elektriksel Ozellikleri : Nominal Girig gerilimi : 16 V=—=— @ 5mA
Maksimum uygulanabilecek gerilim : 30 V=—
Lojik 1 minimum seviye : 3 V=—
Lojik 0 maksimum seviye : 2 V=———
Sensor Besleme Gerilimi : 12 V== *%10 maksimum 50 mA
Maksimum Girisg Frekansi P APuE] =0,1,2ise 20000 Hz

P AP,LE] =3, 4ise 20000 Hz
P . ~P,E] =5,6 ise 12000 Hz

=7 ise 10000 Hz

Cikis Tipi : Role Cikisi Rezistif Yukte 5A@250VA~~
100.000 Anahtarlama (Tam YUkte)

Aktliel Deger Gostergesi : 13,2 mm Kirmizi 6 dijit LED Gdsterge

Set Gostergesi : 8 mm Yesil 6 dijit LED Gosterge

LED Gostergeler : SV (Set degeri) , OP (Kontrol Cikis ) LED leri,

Uyumlu Standartlar HAl , C€

8. Diger Bilgiler

Uretici Firma Bilgileri :

Emko Elektronik Sanayi ve Ticaret A.$

Demirtas OrganizeSanayi Bolgesi Karanfil Sk. No:6 16369 BURSA
Tel :(224) 261 1900

Fax : (224) 261 1912

Bakim Onarim Hizmeti Veren Firma Bilgileri :

Emko Elektronik Sanayi ve Ticaret A.$

Demirtas OrganizeSanayi Bolgesi Karanfil Sk. No:6 16369 BURSA
Tel :(224) 261 1900

Fax : (224) 261 1912

@ = m Ko Embko Elektronik Grtinlerini tercih ettiginiz igin tesekkir ederiz.
Teknoloji ortaginiz www.emkoelektronik.com.tr
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